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20. | Przedmiot: |
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URZADZENIA NAWIGACYJINE — miodul 2

Semestr Liczba tygodni Liczba godzin w tygodnin Liczba godzin w semestrze ECTS
W semestrze A C L A C L -
I 15 2 | | 30 i5 15 2
11 15 1 2 15 30 2
11 15 1 1 15 15 2
IV 15 | l 15 15 3
VvV 15 | | 15 15 2
II172. Efekty ksztalcenia i szczegolowe tresci ksztalcenia
Efekty ksztalcenia — semestr 11 Kiemmnkowe

EK1 | Ma wiedze oraz umiejetnosci w zakreste wykorzystania. obshigi 1 konfiguracyi odbiomi-
kow systemow nawigacyjnych do planowania oraz realizacji podrozy morskie). Zna
ograniczenia i dokladnosci systemow nawigacyjnych.

K_WISK Ul2:
K U18: K_U26

EK2 | Ma wiedze w zakresie: wlasciwoscl 1 propagacyi fal elektromagnetyeznyeh, parametrow

K_W06: K_W13:

fal radiowych, wzorcéw 1 skali czasu, ukladow odniesienia oraz zawisk wplywajacych | K_W24
na mch satelity w Ziemskim polu grawitacyinym. Zna budowe 1 zasade dzialania po-
szczcgolnyclﬂ systemow nawigacynych
EK3 | Potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych oraz innych Zradel, integrowacé je, | K_U01
dokonywa¢ ich interpretacy oraz wycigga¢ wmoski 1 formmlowaé opinie dotyczace efek-
tywnego wykorzystama systemow nawigacyjnych w praktyce
Metody i kryteria oceny
EK1 Ma podstawowsg wiedze oraz umiejetnosci w zakresie wykorzystania, obshugi 1 konfiguracji odbior-

nikow systemoéw nawigacyjnych do planowania oraz realizacji podrézy morskiej. Zna ograniczenia
1 dokladnosci systemow nawigacyjnych.

Metody oceny Sprawdziany 1 prace kontrolne w semestrze, zaliczenie laboratoriow.
Kryteria/ Ocena 2 3 35-4 45-5
Kryterium 1 Nie potrafi korzystac Potrafi korzysta¢ z od- | Potrafi korzystac Potrafi w pelni wy-

Wrykorzystanie od- | z odbiornikow syste-
biornikow syste- mow nawigacyjnych.

biomikéw systemow
nawigacyjnych w stop-

z odbiormnikéw sys-
temow nawigacyy-

korzysta¢ mozliwosci
odbiomikow syste-

mow nawigacyj- niu podstawowym. nych w stopniu za- mow nawigacyjnych.
nych. awansowanymnw.
Kryterium 2 Nie potrafi obstugiwaé¢ | Potrafi obshugiwac 1 Potrafi obslugiwac 1 | Potrafi w pelnym za-

Obstuga 1 konfigu- | i konfipurowaé odbior- | konfipurowaé odbior- konfigurowaé od- kresie obstugiwac 1
racja odbiornikow | nikéw systemow nawi- | niki systemdéw nawiga- | biorniki systemow konfigurowaé od-
systeméw nawiga- | gacyjnych. cyjnych w stopniu pod- | nawigacyjnych w biorniki systemow
cyjnych. stawowyim. stopniu zaawansowa- | nawigacyjnych.

nym.
Kryterium 3 Nie posiada wiedzy w Posiada wiedze w za- Posiada wiedze w Posiada wiedze w
Posiada wiedze w | zakresie standardow, kresie standardow, 1 zakresie ograniczen zakresie standardow,
zakresie standar- doktadnoscr 1 ograni- doktadnoscl systemow | systemow nawiga- doktadnosc1 1 ograni-
dow, doktadnosci1 | czen systemow nawi- nawigacyjnych. cyjnych. czen systemow na-
ograniczen syste- gacyjnych. wigacyjnych.
mow nawigacyj-
nych.
EK2 Ma wiedze w zakresie: wlasciwoscr 1 propagacyi fal elektromagnetycznych, parametrow fal radio-

wych, wzorcow 1 skali czasu, ukladow odniesienia oraz zjawisk wplywajacych na ruch satelity w
Ziemskim polu grawitacyjnym. Zna budowe 1 zasade dzialamia poszezegdlnych systemow nawiga-

cyjnych.
Metody oceny Zaliczenie pisemne.
Kryteria/ Ocena 2 3 3,5-4 45-5
Kryterium1 Nie posiada wiedzy w Posiada wiedze w za- Posiada wiedze w Posiada wiedze w
Posiada wiedze w | zakresie EK3. kresie wlasciwoscl 1 zakresie wlasciwosc: | zakresie wlasciwoscl
zakresie: wlasci- propagacji fal radio- 1 propagacj fal ra- 1 propagacji fal ra-
Woscl 1 propagacji wych. diowych. Zna wzorce | diowych. Zna wzorce




fal elektromagne-
tycznych, para-
metrow fal radio-
wych, wzorcow 1
skal czasu, ukla-
dow odniesienia.

1 skale czasu.

1 skale czasu oraz
uklady odniesienia.

Kryterium 2
Posiada wiedze w
zakresie zjawisk
wplywajacych na
sztuczne satelity.

Nie posiada wiedzy w
zakresie EK4.

Posiada wiedze w za-
kresie praw rzadzacych
ruchem w polu grawi-
tacyjnym.

Posiada wiedze w
zakresie elementow
orbity satelity.

Posiada wiedze w
zakresie praw 1za-
dzacych ruchem w
polu grawitacyjnym
oraz elementéw orbit
satelity.

EK3

Potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych oraz mnych zrodel, integrowac je, dokony-
wac 1ch interpretacji oraz wyciaga¢ wntoski 1 formulowac opinie dotyczace efektywnego wykorzy-
stania systemow nawigacyjnych w praktyce.

Metody oceny

Sprawdziany 1 prace kontrolne w semestrze, zaliczenie laboratoriow

Kryteria/ Ocena 2 3 35-4 45-5
Kryterium 1 Nie potrafi pozyskac 1 Potrafi samodzielnie Potrafi samodzielnie | Swobodnie korzysta
Wrykorzystanie zinterpretowaé podsta- | zinterpretowac infor- zimnterpretowac in- z pozyskanych pu-
publikacji, doku- wowych mformacji do- | macje zawarte w in- formacje zawarte w blikacji 1 dokumenta-

strukcjach obstugi
urzadzen systemow
nawigacyjnych w celu
prawidlowe] ich eks-
ploatacji.

instrukecjach obstugi
urzadzen systemow
nawigacyjnych w ce-
Iu prawidiowej ich
eksploatac)i oraz do-
kona¢ ich pordéwna-

cji rtéwniez w jezyku
angielskim wlasciwie
13 interprefujac dla
zapewnienia bez-
piecznej eksploatacji
urzadzen systemow

mentacji dotycza-
cych systeméw
nawigacyjnych.

tyczacych wymagan 1
wykorzystania urza-
dzen systemow nawi-
gacyjnych.

nia z wymaganiami nawigacyjnych.
technicznymi opra-
cowanym dla tych
urzgdzenl, rowniez w
jezyku angielskim.
Szczegalowe tresci ksztalcenia
SEMESTR I SATELITARNE SYSTEMY RADIONAWIGACYINE AUDYTORYINE 15 Gopz.
1. Ruch sztucznego satelity w ziemskim polu grawitacyjnym.
2. System satelitarny GPS — budowa, zasada dzialania, dokladnosc.
3. System satelitarny GLONASS — budowa, zasada dzialamia, dokladnosé.
4. System satelitarny Galileo — budowa, zasada dziatania, dokladnosc.
5. Wersje roznicowe GNSS (DGNSS) — metody, zasady dziatania, dokladnose.
6. Pilotazowe systemy radionawigacyjne bliskiego zasiegu — budowa, zasady dzialania, doktadnosei.
7. System hiperboliczny Loran-C — budowa, zasada dzialania, zasieg, dokladnos¢, poprawki.
8. Europejski system nawigacyjny Eurofix — budowa, zasada dzialania, zasieg, dokladnosc.
9. Radionamierzanie.
10. Systemy nawigacji zintegrowanej, wykorzystanie monitorow wielofunkcyjnych.
11. System automatycznej identyfikacji (AIS).

o
(5]

. Wydawnictwa radionawigacyjne polskie 1 angielskie — ALRS.
. Eksploatacja odbiormikow systemow radionawigacyjnych.

s
L

SEMESTR IT SATELITARNE SYSTEMY RADIONAWIGACYINE LABORATORYINE 30 GODZ.

Wydawnictwa radionawigacyjne polskie 1 angielskie — ALRS.

Procedura uruchomienia 1 regulacyi podstawowe] odbiomikow systemow radionawigacyjnych.

Prezentacja mformacy1 w odbiornikach systemow radionawigacyjnych.

Kontrola poprawnosei pracy odbiornikow systemow radionawigacyjnych.

Metody poprawienia dokladnosci parametrow wektora stanu statku wyznaczanych przez odbiorniki systemow radiona-

wigacyjnych.

6. Programowanie parametrow trasy i prowadzenie nawigacji.
w odbiornikach systemow radionawigacyjnych.

7. Programowanie parametrow pracy 1 prowadzenie nawigacji przy pomocy zintegrowanego zestawu nadawczo-od-
biorczego DGNSS/AIS.

8. Ocena dokladnosci wskazan odbiornikow systemu hiperbolicznego Loran-C.

9. Ocena dokladnosci wskazan odbiomikéw systemow satelitarnych GNSS.

bl el



10. Ocena dokladnosci wskazan pozycii 1 kursu rzeczywistego kompasu GPS.
11. Radionamierzanie w pasnue UKF.

Bilans nakladu pracy studenta w semestrze II Godziny ECTS
Godziny zaje¢ z bezposrednim udzialem nauczyciela: wykiady 15

Godziny zajec z bezposrednim udzialem nauczyciela, o charakterze praktycznym: 30

¢wiczema, laboratoria, symulatory, zajecia projektowe

Godziny zajec z bezposrednim udzialem nauczyciela: udziat w konsultacjach, zaliczeniach / eg- 2

zaminach poza godz. zajec dydaktycznych

Wiasna praca studenta, w tym: przygotowanie do éwiczen, laboratoriéw, symulatoréw, w tym 5

wykonanie sprawozdan, zadan

Wiasna praca studenta: realizacja zadan projektowych 2

Wilasna praca studenta: przygotowanie do zaliczenia, egzaminu 5

Eaczny naklad pracy 59 2
Nakiad pracy zwiazany z zajecianu wymagajacymi bezposredniego udziatu nauczycieli: 47 1.5
Naklad pracy zwiazany z zajeciami o charakterze praktycznym: 35 0.5

Zaliczenie przedmiotu

Wszystkie rodzaje zaje¢ z danego przedmuotu, odbywane w jednym semestrze, podlegaja lacznemu zaliczeniu. Ocena
z przedmiotu wynika z oceny poszczegolnych zajec, 1 oceny ewentualnego egzaminu 1 jest obliczana zgodnie z podanynu

zasadami (Srednia wazona): A/(E) 40%, C 30% L 30%; A/ (E) 40%, L 60%; A/(E) 40%, C 20%. L 20%, P 20%.
Ocena niedostateczna z zaliczenia ktérejkolwiek formy przedmiotu w semestrze powoduje niezaliczenie przedmiotu.
Zaliczenie przedmiotu w semestrze powoduje przyznanie studentowi liczby punktow ECTS przypisanej temu przedmiotowi.




Cel:
Celem c¢wiczenia jest zapoznanie studentow z mozliwosciami projektowania
wlasnych tras oraz prowadzenia zeglugi realizowanymi w roznych odbiornikach

systemow nawigacyjnych.

Zagadnienia teoretyczne:

wpt, man over board (MOB), route, cross track error (xte), rhumb line (rl), great circle
(gc), leg, velocity to destination (vtd), velocity made good (vmg), estimated time of
approach (eta), estimate time enroute (ete), time to go (ttg), approach speed required

(asr).

Czesc¢ wstepna:

Czes¢ wstepng do ¢wiczenia pigtego stanowi uzupetniona karta pomiarowa:
e Nagtowek w formie tabeli (Imige, Nazwisko, rok, grupa, temat i numer
¢wiczenia, data wykonywania ¢wiczenia)

e Cel éwiczenia

Sprawozdanie:

Podstawowg czes¢ sprawozdania stanowi uzupetniona karta pomiarowa z
podpisem prowadzgcego zajecia.

Sprawozdanie powinno sktada¢ sie z opracowania wynikdéw z przebytego
¢wiczenia, indywidualnych wnioskéow kazdego studenta oraz odpowiedzi na pytania
podane przez prowadzgcego.

SPRAWOZDANIE NALEZY ODDAC NA NASTEPNYCH ZAJECIACH!!!

111 CZAS WYKONANIA ZADAN NA POSZCZEQ()LNYCH
STANOWISKACH NIE POWINIEN PRZEKROCZYC 20 MINUT!!!

Literatura:

1. Ackroyd N., Lorimer R., Global navigation - a GPS user’s guide, Lloyd’s of
London Press LTD, London 1990.

2. Januszewski J., Systemy satelitarne GPS, Galileo i inne, PWN, Warszawa
2006.

3. Januszewski J., Szymonski M., Systemy hiperboliczne w nawigacji morskiej,
Wyd. Morskie, Gdansk 1982.

4. Specht, C., System GPS, Biblioteka Nawigacji nr 1, Bernardinum, Pelplin
2007.
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Stanowisko nr 1
SAAB R5 SUPREME

Wiaczy¢ odbiornik przyciskiem PWR O |

. Tworzenie punktoéw drogi:

2.1.Wybra¢ Main S288> Voyage> Route List> Create> Waypoint List.
2.2.Wybrac Create> New WPT.

2.3.Wprowadzi¢ nastepujgce punkty drogi:

DZIWNOW | DARLOWO | ROZEWIE
0=5355N |¢=54°27'N |¢ =54°50'N
A=014°17'E |1 =016°23 E |\ =018°20'E

2.4.Wcisnij Back

. Tworzenie trasy:

3.1.Wybra¢ Route List> Create> New RTE. Nazwij trase wedtug wskazan
prowadzgcego.

3.2.Wcisnij Insert> WPT. Wybierz kolejno stworzone wczesniej punkty drogi
uzywajgc Select Waypoint. Wcisnij Insert. Zapisz trase przyciskiem Save

. Aktywacja stworzonej trasy:

4.1.Wybraé stworzong trase> Sail Route>Sail Forward. Spisz i wyjasnij
wszystkie informacje dotyczgce stworzonej trasy.

4.2.Wré¢ do Main Menu> Navigate> Navigation Info. Wypisaé€ i wyjasnié
dostepne informacije.

4.3.Wocisnij Back

. Dezaktywowanie trasy

5.1.Wybra¢ Active Route> End Route

5.2.Wr6¢ do Main Menu

. Usuwanie trasy i punktéw drogi z pamieci

6.1. Wybrac Route list>Route> Delete All

6.2. Wcisnij Back

6.3. Wybra¢ Waypoint List> WPT> Delete All

6.4. Wré¢ do Main Menu

. MOB. Aby aktywowac wcisnij przycisk MOB na panelu przez ok.5 sekund. Wypisz

dostepne informacje. Dezaktywuj MOB za pomocg przycisku Clear MOB przez

okoto 7 sekund.

. Wylgczy¢ odbiornik. Przytrzymaé ok.3s pycisk PWR Bl power Off.




=

Stanowisko nr 2.
MLER”® FX 412 Pro systemu DGPS

Jezeli odbiornik jest wytgczony nalezy go wigczyc.
Wcisng¢ klawisz MENU, a nastepnie kursorem wybrac¢ kolejno 2-WAYPOINT
MENU, 3-ENTER/NEW i 0.LAT/LONG.
Przy pomocy klawiszy kursora i klawiatury alfanumerycznej wprowadzic¢
kolejno nazwe, symbol oraz wspoétrzedne geograficzne pierwszego punktu
drogowego z ponizszej tabeli. Zatwierdzi¢ klawiszem ENTER.
DZIWNOW | DARLOWO | ROZEWIE HEL
@=53°65N |0=54°27"N |9=54°50'N | =54°36"N
A=014°17"E |2 =016°23'E |2 =018°20'E |A =018°49'E
Powtdrzy¢ czynnosci z punktu 2 i 3 dla kolejnych punktow drogowych z tabeli.
W MAIN MENU wybra¢ 3-ROUTE MENU, nastepnie 3-ENTER/NEW i za
pomocg klawiatury alfanumerycznej wprowadzi¢ numer trasy 01, potwierdzi¢
klawiszem ENTER. W przypadku komunikatu o istniejgcej juz trasie z
numerem 01 nalezy jg zamieni¢ czyli zaznaczy¢ odpowiedz YES? ,
zatwierdzi¢ klawiszem ENTER i wykasowa¢ wprowadzone punkty drogowe
przy pomocy klawisza 3.
Nacisng¢ klawisz 1 wybierajgc funkcje INSERT BEFORE, kursorem
zaznaczy¢ odpowiedni punkt drogowy i zatwierdzi¢ klawiszem ENTER.
Kolejnos¢ wprowadzania punktow drogowych do trasy powinna by¢ zgodna z
zaplanowang trasg. Po ostatnim punkcie drogowym [zapisac| dtugosc¢ catej
trasy podang w prawym goérnym rogu ekranu, kursorem zaznaczy¢ OK?
(prawy dolny rég ekranu) i potwierdzi¢ klawiszem ENTER..
W ROUTE MENU zaznaczy¢ 7-ROUTE DETAILS, potwierdzi¢ klawiszem
ENTER, kursorem wybra¢ wiasna trase i nacisng¢ klawisz ENTER. W formie
tabeli nastepujgce informacje: nazwy i wspotrzedne geograficzne
punktéw drogowych, namiary i odlegto$ci miedzy poszczegdlnymi punktami w
trasie.
W ROUTE MENU wybra¢ O-ACTIVE ROUTE, zaznaczyC wiasna trase,
nacisng¢ klawisz ENTER. Wybrac¢ kierunek zeglugi FORWARD i nacisngc¢
klawisz ENTER. Poziomymi strzatkami kursora wybra¢ pierwszy punkt
drogowy w trasie i nacisngé klawisz ENTER. [Zapisaé¢ i wyjasnid| informacje
wyswietlone na ekranie (instrukcja do urzgdzenia str. 52, 53)
Nacisng¢ klawisz NAV, zapisac i wyjaénic’:\ informacje wyswietlone na ekranie
(instrukcja do urzagdzenia str. 52, 53). Wrdci¢ do poprzedniego ekranu
naciskajgc klawisz GoTo.

10.Uruchomi¢ funkcje Man Over Boat przytrzymujgc czerwony klawisz

Mark/Mob co najmniej przez 2 sekundy. informacje wy$wietlone na
ekranie. Nacisng¢ klawisz ENTER w celu zakonczenia funkcji MOB.

11.Kasowanie zaplanowanej trasy. W MAIN MENU wybra¢ 3-ROUTE MENU,

nastepnie 5-DELETE i O-DELETE A ROUTE. Zaznaczy¢ kursorem wiasng
trase i potwierdzi¢ klawiszem ENTER. Potwierdzi¢ kasowanie zaznaczajgc
kursorem YES? i naciskajgc klawisz ENTER.

12.Kasowanie punktow drogowych. W MAIN MENU wybra¢ 2-WAPOINT MENU,

nastepnie 7-DELETE i 1-DELETE ALL OF THE WAYPOINTS. Potwierdzi¢
zaznaczajgc kursorem YES? i naciskajgc ENTER



Stanowisko nr 3
JRC GPS NAVIGATOR

Wykonanie éwiczenia:

1. Jezeli odbiornik jest wytgczony nalezy go wigczyc.
2. Ustawienie alarmow
2.1. Nacisng¢ klawisz MENU>ENT  wybierz  strzatkami  gora/dot
4.ALARM>ENT.dostQpne alarmy.
3. Planowanie trasy
3.1. Wprowadzanie punktow drogi. Wcisnij klawisz MENU na panelu
sterowania, wybierz strzatkami géra/dot 3.WPT/ROUTE>ENT
3.1.1. Wybierz 1. ENTRY WPT/WPT LIST wprowadz ponizsze punkty drogi
DZIWNOW | DARLOWO | ROZEWIE

¢=5355N | ¢=54°27"N | ¢ =54°50'N
A=014°17"E | A =016°23' E | » = 018°20' E

3.2. Tworzenie trasy. Wcisnij MENU wybierz 3.WPT/ROUTE>ENT. Wybierz
strzatkami goéra/dét 2.MAKE ROUTE/ROUTE LIST>ENT. Wybierz
pierwszg wolng trase i potwierdz ENT. Wybierz z listy wskazane punkty
drogi i zatwierdzajgc kolejne punkty drogi klawiszem ,0” na panelu
sterowania.

3.3. Wcisnij CLR na panelu sterowania. Zanotowaé i wyjasnig informacje
dotyczgce utworzonej trasy.

3.4. Wcisnij MENU na panelu sterowania i wybierz 3.WPT/ROUTE >ENT.
Wybierz strzatkami géra/dot 3.ROUTE START/END>ENT. Wybierz z listy
utworzong trase i zatwierdz ENT. Wybierz opcje 3.NAVIGATION:
START>ENT. Potwierdz start trasy.

4. MOB.

4.1. Aktywowac funkcje ,cztowieka za burtg” wciskajgc klawisz MOB przez 5
sekund na panelu sterowania. [Zanotowaé i wyjasni¢ wy$wietlone
informacje.

4.2. Wytgczy¢ alarm MOB wciskajgc klawisz MOB przez minimum 3 sekundy
na panelu sterowania.

5. Usuwanie trasy i punktow drogi

5.1. Usuwanie tras i punktéw drogi. Wocisnij klawisz MENU na panelu
sterowania, wybierz strzatkami géra/dét 3.WPT/ROUTE>ENT. Wybierz
strzatkami gora/dét S5.DELETE WPT/ROUTE>ENT, a nastepnie
2.ROUTE DEL>ENT, strzatkami wybra¢ ALL>ENT oraz 1.WPR
DEL>ENT, strzatkami wybra¢ ALL>ENT.

6. Wylgczy¢ odbiornik.




Stanowisko nr 4.
GPSMAP 2010C

1. Jezeli odbiornik jest wytgczony nalezy go wigczy¢
2. Projektowanie trasy
2.1.Nacisngc¢ klawisz MENU, a nastepnie wybrac zaktadke ROUTES i nacisng¢
klawisz New Route (lewy dolny rég). Przy pomocy klawiszy IN, OUT dobrac¢
skale mapy 500ft.
2.2.Przy pomocy kursora i klawisza ENTER skonstruowac trase od Wyspy
Bielawa do ptawy nr ,76”.
2.3.Po wprowadzeniu ostatniego punktu drogowego nacisng¢ klawisz QUIT, aby
zrezygnowac z funkcji wprowadzania nowych punktow. Nastepnie nacisngc
klawisz Edit as Text (lewy dolny rog).
3. Obliczanie parametrow trasy
3.1.Wcisng¢ klawisz Plan i ustawi¢ predkosc¢ na 15 kt, zuzycie paliwa 800 kg/hr.
Jako moment wyjscia ustawi¢ biezgcg date i godzine. Nacisng¢ klawisz QUIT.
3.2. ponizszg tabele. W celu uzyskania odpowiednich danych nalezy
trzecig kolumne ustawi¢ przy pomocy kursora na Leg Dist, Leg Time, Time
To, i ETA

Nr 0] A Distance | Course | Leg Dist | Leg Time | Time To ETA
WPT

3.3.Wyjs¢ naciskajgc klawisz QUIT. Wybrac zaktadke Points

3.4. Otwierajac kolejno przy pomocy klawisza ENTER poszczegdlne punkty
drogowe, wchodzace w sktad trasy wiasnej, wyswietli¢ i W pOWYZSZ€]
tabeli ich wspétrzedne geograficzne
4. Nacisngc¢ klawisz NAV i kursorem wybra¢ Follow Route, potwierdzi¢ klawiszem
ENTER
4.1.Przy pomocy kursora wybra¢ wiasna trase i wybor potwierdzi¢ klawiszem
ENTER.

4.2.Naciskajgc klawisz PAGE przejrze¢ informacje dotyczace zeglugi
zaplanowang trasg oraz sposoby graficznego przedstawienia informaciji.
nagtowek wyswietlanych stron.

5. Wecisng¢ klawisz MOB, zaznaczy¢ Yes i potwierdzi¢ klawiszem ENTER.
Naciskajgc klawisz PAGE przejrze¢ informacje wyswietlane na poszczegdlnych
ekranach (sposéb przedstawienia sytuacji MOB) , nagtéwek
wyswietlanych stron.

6. Wocisngc¢ klawisz NAV i wybrac opcje Stop Navigation, potwierdzi¢ klawiszem
ENTER.

7. Kasowanie wprowadzonych punktéw
7.1.Wcisngc¢ klawisz MENU i wybra¢ zaktadke ROUTES, zaznaczy¢ wtasng trase

i wybrac opcje Delete Route, potwierdzi¢ klawiszem ENTER.
7.2.Przejs¢ na zaktadke Points i wybrac¢ Delete All, zatwierdzi€ przez nacisniecie
klawisza ENTER.




Stanowisko nr 5.
MAGELLAN FX324 MAP COLOR wraz z odbiornikiem
CSI MBX-2 systemu DGPS.

1. Projektowanie trasy.

1.1.Z ALRS vol. 2 wybra¢ wspétrzedne geograficzne czterech dowolnych
radiolatarni.

1.2.Z MENU wybrac¢ zaktadke WPT, a nastepnie wybra¢ pole 1 w celu
sprawdzenia czy w liscie punktow drogowych znajdujg sie wprowadzone
wczesniej punkty drogi. Jesli tak, z zaktadki WPT wybrac pole 4 w celu ich
skasowania.

1.3.Wybierajac pole 2 wprowadzi¢ wspotrzedne wybranych punktéw drogi.
Nazwy punktow powinny by¢ zgodne z nazwa radiolatarni.
wprowadzone punkty drogi wybierajgc ikonke Save (w prawym gérnym rogu
ekranu).

1.4. Nacisng¢ zaktadke RTE/TRK. Wybierajgc pole 2 stworzy¢ trase o numerze
01, sktadajgca sie z punktow drogi znajdujgcych sie w liscie, zapisac
stworzona trase. (inst. str.57).

1.5. namiary i odlegtosci miedzy punktami drogi obliczone przez
odbiornik.

1.6.Wybrac pole 1 (Route list) zaktadki RTE/TRK. Edytowac stworzong trase,
zatwierdzajg klawiszem ENTER. Postugujgc sie instrukcjg str.56, opisac
znaczenie ikon umieszczonych po prawej stroni ekranu.

1.7. Aktywowac trase.

1.8.|Opisa¢| informacje, ktére w nastepstwie aktywowania trasy pojawiajg sie na
ekranie i ijaénié, jakie znaczenia praktyczne majg one dla nawigatora.

1.9. Nacisng ikonke STOP w celu dezaktywacji trasy.

2. Modyfikacja trasy.

2.1.Ponownie edytowac stworzong trase 01. Wykorzystujgc z ikonki z prawej
strony, wejs¢ do poziomu modyfikacji trasy. Pomiedzy punktem drogi 1 i 2
wstawi¢ dodatkowy punkt drogi o wspotrzednych ¢=10°20,5'N A=000°00,0°E.
Zapisac zmiany.

2.2.Postugujac sie tabelg termindw str.89 instrukciji firmowej wyjasgnié lznaczenie
parametru XTE.




Stanowisko nr 6.

FURUNO GP-80 systemu GPS z zewnetrznym
odbiornikiem FURUNO GR-80 systemu DGPS

1. Nacisng¢ klawisz WPT/RTE i wybra¢ 4. WAYPOINT LIST

a.

b.

Wprowadzi¢ waypointy zgodnie ze wskazowkami zawartymi na dole ekranu
(kursorem w prawo najecha¢ na miejsce pozycji, za pomocg klawiatury
wprowadzi¢ wspoirzedne waypointu, kursorem w doét wybraé ikone,
zatwierdzi¢ ENT, wpisa¢ nazwe zatwierdzic ENTER) . Potwierdzi¢
wprowadzenie wpt klawiszem ENT

WYyjs¢ z menu przyciskiem MENU/ESC

2. Wocisng¢ WPT/RTE

a.
b.

C.

Wybraé 5.ROUTE PLANNING

Wybraé nr trasy (pierwszy wolny) zatwierdzi¢ wybor klawiszem ENT

Zgodnie z informacjg na dole ekranu wprowadzi¢ waypointy do trasy, wyjs¢
klawiszem MENU/ESC

Z okna ROUTE LIST [spisaé i wyjasni¢ finformacje dotyczace zaplanowanej
trasy. Wyjs¢ przyciskiem MENU/ESC

3. Z Menu gtéwnego wybra¢ 5.MANUAL CALCULATION

a.

Obliczyé Jnamiar i odlegtosé oraz czas podrézy dla predkosci 10 kn dla dwoch
dowolnych punktow z trasy. Wyj$¢ z menu przyciskiem MENU/ESC.

4. Wcisng¢ GOTO i wybra¢ 4.ROUTE LIST, wprowadzi¢ nr wtasnej trasy i zatwierdzi¢
ENTER

a.

Nacisng¢ klawisz DISPLAY/SEL i wybra¢c po kolei wszystkie ekrany
(PLOTTER 1, PLOTTER 2, HIGHWAY, NAVIGATION DATA) i krétko je

scharakteryzowad

5. Funkcja Man Over Board

a.
b.

C.

Zgodnie z informacjami z instrukcji strona 3-4 uruchomi¢ alarm MOB

[Zanotowaé zmiany na ekranach NAVIGATION i DATA

Wcisng¢ GOTO, wybraé¢ 5.CANCEL, zatwierdzi¢ ENTER

6. Kasowanie trasy i punktow drogowych

a.

Wcisng¢é MENU/ESC, wybra¢ 3.ERASE TRACK/MARK, zaznaczy¢ ERASE
MARK, potwierdzi¢ ENTER

Wcisngc¢ klawisz WPT/RTE i wybrac opcje Waypoint List

Zaznaczy¢ dowolny waypoint i wcisng¢ CLEAR, potwierdzi¢ ENTER

Wykasowaé wszystkie waypointy



Stanowisko nr 7.

SIMRAD MX 610

. Wigczy¢ odbiornik

. Projektowanie trasy

2.1.Nacisng¢ MENU, nastepnie zaktadke Wpt/Rte/Trk i zatwierdzi¢ ENT. W
zaktadce Waypoints utworzy¢ nowe punkty drogi przy pomocy ,New
Waypoint...” (znajduje sie na koricu kolumny Name).

2.2.Nowe punkty drogi wprowadzi¢ z tabeli ponizej

1. DZIWNOW 2. DARLOWO 3. ROZEWIE 4. HEL
¢ =53°55'N ¢ =54°27' N ¢ =54°50' N ¢ =54°36' N
A=014°17' E A =016°23 E A=018°20E |1 =018°49'E

. Tworzenie trasy

3.1.Przejdz do zaktadki Routes, przy pomocy klawisza PAGE. W zaktadce
Routes utworzy¢ nowg trase przy pomocy ,New Routes...” (znajduje sie na
koncu kolumny Name).

3.2. Jako nazwe trasy wprowadz numer swojej grupy laboratoryjnej i potwierdz
Enterem za pomocg wirtualnej klawiatury. Przy pomocy pokretta podswietl
gtébwng tabele i potwierdz ENT. Z tabeli punktow drogi wybra¢ wszystkie
wprowadzone przez siebie waypointy.

3.3. Po wprowadzeniu wszystkich punktéw, wcisng¢ klawisz CLR.

3.4.Powrd¢ do gtdwnego ekranu

. Uruchamianie trasy

4.1. Wcisnij MENU. Przejdz do zaktadki Goto i zatwierdz ENT.

4.2.Wybierz swojg trase, ktdérg wczesniej stworzytes. Zatwierdz ENT.

4.3.Wcisnij klawisz NAV. Zapisz i wyjasnij wszystkie wyswietlone informacje na

ekranie (instrukcja strona 40).

. Uruchamianie funkcji Man Over Board.

5.1.Aby uruchomi¢ MOB przytrzymaj klawisz MOB przez 3 sekundy. Zapisz
informacje wysSwietlone na ekranie. Wcisnij klawisz AIS. Zapisz

spostrzezenia.



5.2.Aby zakonczy¢ funkcie MOB wcisnij MENU, wybierz zaktadke ,Cancel

navigation” i potwierdz ENT.
6. Kasowanie punktow drogi i zaplanowane;j trasy.

6.1.Nacisng¢ MENU, nastepnie zakladke Wpt/Rte/Trk i zatwierdzic ENT. Za
pomocg PAGE przejdz do zaktadki Routes. Kliknij Menu i zaznacz ,,Delate
all”

6.2.Przejdz do zakfadki Waypoints za pomocg klawisza PAGE. Kliknij przycisk
Menu i zaznacz ,Delete all’.

7. Wyltgczy€ urzadzenie.




KARTA POMIAROWA

Temat: Numer
¢wiczenia:
Nazwisko i imie: Grupa: Data i podpis
prowadzgcego:

Cel éwiczenia:

Stanowisko 1.

Stanowisko 2.




Stanowisko 3.

Stanowisko 4.




Stanowisko 5.

Stanowisko 6.




Stanowisko 7.

Pytanie 1:

Pytanie 2:

Odpowiedzi na pytania:




