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Cel: 

 Celem ćwiczenia jest zaznajomienie studentów ze sposobem prezentacji 

informacji w odbiornikach systemów nawigacyjnych. 

Zagadnienia teoretyczne: 

- COG, SOG 

- Układ odniesienia 

- Linie pozycyjne w systemach nawigacyjnych 

- Pozycja 2D, 3D 

Część wstępna: 

Część wstępną do ćwiczenia drugiego stanowi uzupełniona karta pomiarowa: 

 Nagłówek w formie tabeli (Imię, Nazwisko, rok, grupa, temat i numer 

ćwiczenia, data wykonywania ćwiczenia) 

 Cel ćwiczenia  

 

Sprawozdanie: 
 

Podstawową część sprawozdania stanowi uzupełniona karta pomiarowa z 

podpisem prowadzącego zajęcia.  

Sprawozdanie powinno składać się z opracowania wyników z przebytego ćwiczenia, 

indywidualnych wniosków każdego studenta oraz odpowiedzi na pytania podane 

przez prowadzącego.  

Uwaga: Wszystkie skróty powinny być rozwinięte w języku angielskim, a ich 

znaczenie wyjaśnione w języku polskim! 

 

SPRAWOZDANIE NALEŻY ODDAĆ NA NASTĘPNYCH ZAJĘCIACH!!! 

 

!!! CZAS WYKONANIA ZADAŃ NA POSZCZEGÓLNYCH 
STANOWISKACH NIE POWINIEN PRZEKROCZYĆ 10 MINUT !!! 

 

Literatura: 

1. Ackroyd N., Lorimer R., Global navigation - a GPS user’s guide, Lloyd’s of 
London Press LTD, London 1990. 

2. Januszewski J., Systemy satelitarne GPS, Galileo i inne, PWN, Warszawa 
2006. 

3. Januszewski J., Szymoński M., Systemy hiperboliczne w nawigacji morskiej, 
Wyd. Morskie, Gdańsk 1982.  

4. Specht, C., System GPS, Biblioteka Nawigacji nr 1, Bernardinum, Pelplin 
2007.  

 



Stanowisko nr 1 

SAAB R5 SUPREME 

 

1. Włączyć odbiornik przyciskiem PWR  

2. Ustawiania głównej strony nawigacyjnej 

2.1. Wybrać Main   >Navigate > Position.  

2.2. Wybrać Main   >Navigate> Navigation Aid. Przepisać i 

wytłumaczyć dostępne informacje. 

2.3. Wcisnąć przycisk Back. 

3. Funkcja Anchor Watch 

3.1. Wybrać Main   >Navigate >Anchor Watch.  

3.1. Zmienić wartość Alarm Distance zgodnie z zaleceniem prowadzącego. 

Aktywować funkcje Anchor Watch, przyciskiem Begin Watch. 

3.2. Przepisać i wytłumaczyć wyświetlane informacje. 

3.3. Dezaktywować funkcję  Anchor Watch przyciskiem Terminate Watch. 

3.4. Wcisnąć dwukrotnie przycisk Back. 

4. Wybrać Maitanance> Configuration> Navigation> GNSS/DGNSS. Wypisać i 

wytłumaczyć poszczególne skróty. 

5. Wyłączyć odbiornik. Przytrzymać ok.3s pycisk PWR > Power Off. 



Stanowisko nr 2. 

® FX 412 Pro systemu DGPS 

 

1. Jeżeli odbiornik jest wyłączony należy go włączyć. 
2. Jednostki długości i szerokości geograficznej 

2.1.Nacisnąć klawisz MENU, przy pomocy kursora podświetlić 
podmenu SYSTEM MENU i zatwierdzić klawiszem ENTER. 
2.2. Kursorem wybrać CO-ORDINATES, nacisnąć klawisz ENTER. 

Zanotować możliwości ustawienia jednostek długości i szerokości 

geograficznej oraz innych układów odniesienia. Kursorem wybrać 

format 0000.0000 i nacisnąć klawisz ENTER. 
2.3.  Nacisnąć klawisz MENU, a następnie kursorem wybrać NAVIGAT. 
MENU i zatwierdzić klawiszem ENTER.  
2.4. Nacisnąć klawisz 0 wybierając funkcję DISTANCE UNIT. 

Zanotować wszystkie wyświetlone informacje i kursorem wybrać opcję 

NM AND KT. Potwierdzić klawiszem ENTER. 
2.5. Nacisnąć klawisz 1 wybierając funkcję ALTITUDE UNIT. 

Zanotować wszystkie wyświetlone informacje i kursorem wybrać opcję 

METRE. Potwierdzić klawiszem ENTER. 
2.6.  Nacisnąć klawisz 2 wybierając funkcję XTE UNIT i kursorem 
wybrać opcję NM AND KT. Potwierdzić klawiszem ENTER. 

2.7 Nacisnąć klawisz 3 wybierając funkcję 2D/3D MODE. Zanotować 

wszystkie wyświetlone informacje i kursorem wybrać opcję 
2DIMENSIONS. Potwierdzić klawiszem ENTER. Dla pozycji 
dwuwymiarowej wprowadzić wysokość umieszczenia anteny na 48 
metry. Potwierdzić klawiszem ENTER. 

3. Ustawienie łańcucha systemu Loran-C. Nacisnąć klawisz MENU, następnie 
klawisz 0 SYSTEM MENU i klawisz 4 HYPERBOLIC. 
3.1. Nacisnąć klawisz 0 NETWORK SELECTION 
3.2. Kursorem wybrać 2- Loran i zatwierdzić klawiszem ENTER. 
3.3. Pionowymi strzałkami kursora wybrać łańcuch 7499 11-26. Potwierdzić 

klawiszem ENTER. 

3.4. Nacisnąć klawisz Pos i zapisać pozycję we współrzędnych 

hiperbolicznych. Ponownie nacisnąć klawisz Pos. 
3.5. Nacisnąć klawisz MENU, następnie 0 i w SYSTEM MENU przy pomocy 

kursora i klawisza ENTER wybrać funkcję DISPLAY. 

3.6. Zapisać wszystkie wyświetlone informacje i ustawić przy pomocy 

kursora opcję ALTITUDE. Zatwierdzić klawiszem ENTER. 

3.7. Nacisnąć klawisz POS i zapisać wartość wyświetlaną w prawym 

górnym rogu ekranu. 
 

 



Stanowisko nr 3 

JRC GPS NAVIGATOR 

Wykonanie ćwiczenia: 

1. Włączyć PWR/CONT. 
2. Zapisać i wyjaśnić wyświetlone wartości parametrów SOG oraz COG. 

3. Wciśnij MENU na panelu sterowania i wybrać 6.GPS/BEACON/SBAS>ENT. 

3.1. Wybrać 1.GPS  MODE>ENT Zapisać i wyjaśnić wyświetlone 

opcje.(instrukcja 4.16.1 „Setting the GPS Mode” na stronie 4-89). 
Wybierz strzałkami góra/dół ustawienie SBAS>ENT. 

3.2. Wybór formatu pozycjonowania. Wybrać 2.FIX MODE> ENT Zapisać i 

wyjaśnić wyświetlone opcje.(instrukcja 4.16.2 „Setting the Fixing Mode” 

na stronie 4-90). Wybierz strzałkami góra/dół ustawienie 3D>ENT.  
3.3. Wybór systemu nawigacyjnego. Wybrać 9. LORAN> ENT>ENT Zapisać i 

wyjaśnić wyświetlone opcje. (instrukcja 4.16.9 „Setting LORAN A/C” na 

stronie 4-95). Strzałkami góra/dół wybrać OFF>ENT. 
3.4. Wybór elipsoidy odniesienia. Wciśnij MENU na panelu sterowania i 

wybrać 5.SYSTEM>ENT. Strzałkami góra/dół wybrać 4.DATUM>ENT i 

zapisać pierwsze 3 dostępne elipsoidy odniesienia. Wybierz strzałkami 

góra/dół ustawienie WGS84>ENT. 
4. Wciśnij DISP na panelu sterowania, Sprawdź na wyświetlaczu elipsoidę 

odniesienia. 

5. Wyłączyć odbiornik jednocześnie przyciskając na panelu sterowania DIM + 

PWR/CONT. 



Stanowisko nr 4 
GPSMAP 2010C 

 
1. Jeżeli odbiornik jest wyłączony należy go włączyć. 
2. Naciskając klawisz PAGE otworzyć poszczególne strony odbiornika. Korzystając 

z instrukcji do urządzenia str. 12, 14, 23 i 37 nazwać je i krótko 

scharakteryzować. 

3. Nacisnąć klawisz MENU i wybrać zakładkę UNITS. 
1. Przy pomocy kursora i klawisza ENTER otworzyć okno Position Format do 

edycji, pionowymi strzałkami kursora  przejrzeć możliwe ustawienia formatu 

pozycji i zapisać 3 możliwości ustawienia formatu szerokości i długości 

geograficznej.  
2. Nacisnąć klawisz LORAN TD On (lewy dolny róg), w oknie Loran Chain 

Number ustawić GRI_7499, jako stacje podległe w oknach TD Station 1 i TD 
Station 2 wybrać odpowiednio X i Y. Nacisnąc klawisz QUIT. Klawiszem 
PAGE otworzyć stronę Compass Page, odczytać współrzędne w systemie 
hiperbolicznym. Nacisnąć klawisz MENU a następnie Loran TD Off (lewy 
dolny róg).  

4. Przy pomocy kursora i klawisza ENTER sprawdzić możliwości ustawienia funkcji 

Heading. Na podstawie instrukcji (str. 57) opisz możliwe ustawienia. Wybierz 

True i zatwierdź klawiszem ENTER. 
5. Przyciskiem kursora oraz klawiszem ENTER aktywować okno Distance & Speed 

i zapisać możliwe ustawienia jednostek odległości, prędkości i wysokości. 

6. Przyciskiem kursora oraz klawiszem ENTER aktywować okno Depth i zapisać 

możliwe ustawienia jednostek głębokości. 
7. Przyciskiem kursora oraz klawiszem ENTER aktywować okno Temperature i 

zapisać możliwe ustawienia jednostek temperatury. 
 

 

 
 



Stanowisko nr 5. 
MAGELLAN FX324 MAP COLOR wraz z odbiornikiem 

CSI MBX-2 systemu DGPS 
 

1. Jeżeli odbiornik jest wyłączony należy go włączyć. 

2. Wyświetlić ekran z pozycją (klawisz POS). Odczytać i zapisać informacje 

wyświetlone na ekranie, wykorzystując instrukcję firmową (str. 21). 
3. Nacisnąć klawisz MENU. Wybrać zakładkę POS, a następnie pole o numerze „3” 

(Coordinates). Zmienić format wyświetlania pozycji na UTM 
(metryczny).Ponownie wyświetlić ekran pozycji i zanotować pozycję. Wrócić do 
formatu pozycji  00°00,000´.  

4. Wyświetlić ekran z pozycją. W polu, którym prezentowana jest strzałka na 
czerwonym tle zmienić ustawienia z CPE na XTE przez naciśnięcie klawisza 
ENTER i wybór z listy. Przywrócić poprzednie ustawienie (CPE) 

5. Aktywować ekran nawigacyjny 1 przez pojedyncze naciśnięcie klawisza NAV. 

Opisać przeznaczenie funkcji. Odczytać i zapisać informacje wyświetlone na 

ekranie, wykorzystując instrukcję firmową (str. 32). 
6. Aktywować ekran nawigacyjny 2 przez kolejne naciśnięcie klawisza NAV. Opisać 

przeznaczenie funkcji. Odczytać i zapisać informacje wyświetlone na ekranie, 

wykorzystując instrukcję firmową (str. 33-34). 
7. Aktywować ekran z mapą przez naciśnięcie klawisza PLOT. Opisać 

przeznaczenie funkcji. Odczytać i zapisać informacje wyświetlone na ekranie, 

wykorzystując instrukcję firmową (str. 62). 
8. Nacisnąć klawisz MENU, przejść do zakładki NAV. Sprawdzić i zanotować 

dostępne możliwości ustawienia jednostek miar odległości (Distance Unit), 
wysokości (Elevation Unit).  

9. Naciskając klawisz „1” ustawić jednostkę odległości na NM/KT (mile/węzły). 
Zatwierdzić klawiszem ENTER. 

10. Naciskając klawisz „2” ustawić jednostkę pomiaru wysokości na METER (metry), 
zatwierdzić klawiszem ENTER. 



  
Stanowisko nr 6 

 
FURUNO GP-80 systemu GPS z zewnętrznym 
odbiornikiem FURUNO GR-80 systemu DGPS 

 

 

1. Włączyć zasilanie przyciskiem POWER, poczekać na zakończenie programu 

testującego a następnie spisać informacje z ekranu  

2. Po wciśnięciu DISPLAY/SEL opisać własnymi słowami kolejne ekrany dostępne 

w tej funkcji (PLOTTER 1, PLOTTER 2, HIGHWAY, NAVIGATION DATA) 
(instrukcja strony 1-3 do 1-6) 

3. Ustawienia jednostek 
3.1. Z menu głównego wybieramy 9.System settings, następnie 2.Unit 

setup, spisać dostępne jednostki, (przetłumaczyć na j. polski). 

4. Ustawienia opcji GPS 
4.1. Z menu System settings wybrać GPS Setup na stronie 1/2 ustawić 

2D/3D , na stronie 2/2 ustawić elipsoidę odniesienia wskazaną przez 
prowadzącego (instrukcja strona A-4). 

5. Format 
5.1. Z menu głównego wybrać 9. System settings, następnie 8. LOP Setup. W 

wierszu Pos display wybrać LOP, w LOP display wybrać LC 
5.2. W LC Chain ustawić łańcuch podany przez prowadzącego (instrukcja 

strona A-5) wyjść MENU/ESC i spisać wartość linii hiperbolicznych 

6. Analogicznie zmienić format pozycji na współrzędne geograficzne (LAT/LONG) 
7. Wyłączyć odbiornik 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Stanowisko nr 7 

SIMRAD MX 610/MX 612 

1. Jeżeli odbiornik jest wyłączony należy go włączyć. 
2. Przechodząc przyciskiem POS na kolejne strony, zanotować dostępne 

informacje na kolejnych trzech (licząc od ekranu z aktualną datą i godziną) 
ekranach. 

3. Wybór jednostek odległości 
3.1. Nacisnąć klawisz MENU i wybrać zakładkę TOOLS AND SETTINGS, 

zatwierdź ENT, następnie UNITS i zatwierdź ENT.Z zakładki 
DISTANCE i DISTANCE SMALL sprawdzić i zanotować możliwości 
ustawień jednostek odległości. 

3.2. Ustawić prezentację odległości Nm (zakładka DISTANCE) oraz m 
(zakładka DISTANCE SMALL). Zatwierdzić klawiszem ENT. 

4. Wybór jednostek prędkości 
4.1. W zakładce SPEED sprawdzić i zanotować możliwości ustawień 

jednostek prędkości. 
4.2. Ustawić prezentację prędkości w węzłach. 

5. Wybór jednostek głębokości 
5.1. Wybrać zakładkę Depth, sprawdzić i zanotować możliwości ustawień 

jednostek głębokości  
5.2. Ustawić prezentację głębokości w metrach. 

6. Parametry wyświetlanej pozycji 
6.1. Elipsoida odniesienia.  
6.2. Nacisnąć klawisz MENU i wybrać zakładkę TOOLS AND SETTINGS, 

zatwierdź ENT, następnie NAVIGATION i zatwierdź ENT. Z zakładki 
Datum spisać pierwsze trzy elipsoidy odniesienia. Ustawić elipsoidę 
odniesienia według wskazań prowadzącego. 

7. Format pozycji.  
7.1. Z zakładki COORDINATE SYSTEM. Sprawdzić i zapisać dostępne 

formaty. Ustawić format UTM. Sprawdzić i zapisać pozycję, w tym celu 
kliknąć CLR.  

7.2. Powrócić do zakładki COORDINATE SYSTEM - kliknąć MENU i wybrać 
zakładkę TOOLS AND SETTINGS, zatwierdź ENT, następnie 
NAVIGATION i zatwierdź ENT. W zakładce COORDINATE SYSTEM 
ustawić format pozycji Degrees/Minutes. 

8. Wyłączyć odbiornik. 
 

 
 



 



 

KARTA POMIAROWA 
Temat: 

 
Numer ćwiczenia: 

Nazwisko i imię: 

 
Grupa: Data i podpis prowadzącego: 

 

Cel ćwiczenia: 

 
 

Stanowisko 1. 

Stanowisko 2. 



Stanowisko 3. 

Stanowisko 4. 



Stanowisko 5. 

Stanowisko 6. 



Stanowisko 7. 

Pytanie 1: 

Pytanie 2: 

Odpowiedzi na pytania: 

 

 


